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komunikacja miejska. 

-

rozwojowi wiedzy, nauki i technologii. Wynika to przede wszystkim 
-
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linii metra opartych na zautomatyzowanych systemach ruchu. 

-
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Poziom 0: brak autonomizacji. Jest to podstawowy poziom. 

-
rowanie pojazdem.

Poziom 1: wspomaganie kierowcy. W tym przypadku automaty-
-
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Poziom 2
-
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Poziom 3
-

-
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Poziom 4
-
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Poziom 5

-

-
-
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 kamery,
 systemy radarowe,
 lidary,
 

 ).

-
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Drugie zastosowanie to pozyskiwanie obrazu sprzed pojazdu, 

-
-

-

-

-
dach do:

 monitorowania tzw. martwej strefy,
 -

stenta zmiany pasa ruchu,
 pomocy w parkowaniu,
 

-
-

czeniu pojazdu.
-

dach do:
 monitorowania tzw. martwej strefy,
 

 awaryjnego hamowania,
 ostrzegania i zapobiegania kolizjom.

-

 

i drogach szybkiego ruchu).
 -

-

-

-
-

wieniem drogi.

Lidary
-

. Jest to stosunkowo nowy rodzaj czujnika na rynku motory-

-

-

-

-
-
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przejazdu.
-

zania, tj.  i 
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od sytuacji drogowej.

informacje od infrastruktury parkingu o lokalizacji wolnego miej-
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-

-

-

-
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 przeprowadzono testy autonomicznego autobusu w Sztokhol-
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